Dodatci pitanjima iz EIU

Prednosti bez kontaktnih senzora blizine.

Koji su nedostaci krajnjih sklopki.

3. Koji senzor odasilje usmjerene visokofrekventne valove u svoju blizinu i u slucaju
kada mu se nade metalni predmet u blizini reagira tako $to na izlaz $alje informacijski
signal.

4. Princip rada kojeg senzora je prikazan slikom:
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5. Koja je osnovna razlika izmedu induktivnih i kapacitivnih senzora blizine.
6. Naslici je prikazan princip rada jednog mjernog pretvornika, promotri sliku i napisi:
7. Cemu sluzi prikazani sklop:
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9. Naslici gore je prikazan jedan mjerni pretvornik, o kojem je pretvorniku rijeé, koje je njegovo
ime, kakoonradii  ¢emu sluzi:

10. Koja je razlika izmedu optickih senzora blizine u refleksnom i difuznom senzoru blizine, opisi
moze i skica.
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